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Priklad 1
Uvazujte LTI systém, ktery je pro ¢ > 0 popsdan namérenymi hodnotami vstupu
r(t)=e '+

a vystupu
y(t) = te ™.

(a) Naleznéte prenosovou funkci

(b) Urcete impulsni odezvu.

Priklad 2
Diskrétni systém je popsan diferencni rovnici
yin+2)+yn+1)—2yn) = 1

(a) Najdéte prubéh signdlu na vystupu systému pro y(0) =0 a y(1) = 0.

(b) Zakreslete v komplexni roviné polohu pélu a urcete, zda je uvedny systém stabilni.

Priklad 3

Obdrzeli jste pujcku y(0) Ké, kterou musite spldcet shodnymi splatkami z(n) = x(0) 1(n)
Ke¢. Urokova sazba je a =11% .

(a) Sestavte diferencni rovnici pro dosud nezaplacenou sumu y(n).
(b) S pouzitim z-transformace naleznéte posloupnost y(n).

(c) Urcete pocet splatek.



