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/obrazeni kartogramu %

* Po vypoctu modelu je mozno zobrazovat razné vysledky
e Zakladnim vysledkem je zobrazeni kartogramu

e \V zapoctu primarné:
* pocet vozidel pro poptavkovy segment IAD za 24 hodin
* pocet cestujicich pro poptavkovy segment VD za 24 hodin

Graphics > Edit graphic parameters... > Links > Bars > Display
* jeden sloupec = jedna zobrazované velicCiny jako , pentle”

* je mozné pridavat / kopirovat / editovat / mazat sloupce
Graphics > Edit graphic parameters... > Links > Display

* obecné, co ma byt vykresleno u Usekd

* je tfeba prozkoumat rlizna nastaveni (velkd variabilita moznosti)
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/obrazeni kartogramu
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Edit graphic parameters: Network editor

Links - Bars

Layer control | General settings | Text format | Link selection | Line and path bars

Draw layer links
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You can also edit the display of layers on the "Links" page.
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\lybeéer zobrazovanych atributu

* Analysis period (AP) obvykle znamena 1 den a analysis
horizon (AH) 1 rok
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\lybeéer zobrazovanych atributu
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Attributes (Links)

Volume PuT [Pers] (AP)

L) =

-4 Share of HGV
20 -4 Slope
- 4 Noise
(-4 Volume PrT [veh]
(-4 Volume demand PrT [veh]
ﬁ EI E ;/J S.El E>J (- @ Volume PrT [Pers]
1 2 (-4 Volume PrT [PCU]
Draw | 1 - #@ Volume PrT with base [PCU]
755{1‘7);,7;3 | Standard bars Standard bars .- 4% Volume demand PrT with base [PCU]
ScaleAttrlD | Volume PrT [Pers] (AP) | Volume PuT [Pers] (AP) | | 5+® Volume PuT [Pers]
Negative ScaleAttriD ;@ Analysis horizon
RelatedBar ' =2 N Analysis period
ScaleMaxWidth | 4,00 4| | @ Volume-TSys [veh]
UseAutoScale , [+-- 4 Volume-TSys [Pers]
ScaleMinValue | 0.00 g| | @-® Volume-DSeg [veh]
ScaleMaxValie 20000,00 20000] | & ® Volume demand DSeg [veh]
LtoScaleFac 1.00 1 (-4 Volume-DSeg [Pers]
0 [+--# Volume-DSeg-TSys [Pers]
MaxValNet 18666 4 | @@ volume fiow bundie
Uée[abéiThreshold | [#-- € Volume flow bundle-TSys
LabelThreshold | 0.00 ol | @-® Volume capacity ratio PrT
RoundVal 1 ; .. @ Valime ceat ranacity ratin BT <
UseFillClassffication | O O
Filling | D st the analysis time slot: -
==

OK Cancel
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| Sirky ,pentl
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2D display
- Flow bundles
--Shortest path search
- GPS tracking
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Scaling | Label | Fillstyle |
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Layer .
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- Links Draw this bar
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(- Turns (O Difference bars
G- Zones (O Line bars
[#)- Connectors
[#- Main nodes OPrT path bars
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Scaling

| Volume PuT [Pers] (AP) I

Maximum bar width 4,00 mm

[J use minimum width

(® Automatic scaling

= Network maximum (204)

(O Manual scaling

Calculate network minimum and network maximum
Network minimum: 0
Network maximum: 204

Previous bar

Next bar OK Cancel
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OK Cancel Preview




/obrazeni soucCtu za oba smery

\ Vstup D10 sever

- Basis
- Layer
--Background map
-Nodes
[=)- Links
Display
[+)- Label
[=)-Bars

Display
t-Turns
-Zones
t- Connectors
t-Main nodes
- Main zones
t|- Territories
3]
3]

(rra)

-Desire lines zones
- Desire lines main zones
-Points of interest
- GIS objects
Screenlines
- Count locations
t|- Detectors
-Toll systems
- Stop points
|- Stop areas
- Transfer relations
- Stops
- Stop catchment areas
--Route course
-Lane allocation
- 2D display
- Flow bundles
- Shortest path search
- GPS tracking
[#)- Print frame

o OO OO o O e O OO o OO

o I B
163}

1

e O IO o WO
)

o W]
53}

—
(&3}

Edit graphic parameters: Network editor

Links - Bars

204
18666

Layer control  General settings IText format | Link selection | Line and path bars |

|
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-
Use cross-section values| Text posttioning: vertical
Hide short bars Qutside bar
[[] Connect bar polygons Inside bar N
dist e 1

Distance between bars D mm

Visibility of bar labeling Text positioning: horizontal >

(O Always draw labels (® At the longest section

(O Only draw labels if there is enough space O Inthe middle

(® Draw depending on position

[[] Avoid overapping when drawing

E Cancel Preview
| G |



/obrazeni kartogramu — mozny vysledek

m PTV Visum 64 Bit 13.00-21 - Network: Kriz_model_DOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_3.ver* - [Network editor]

i File Edit View Lists Filters Calculate Graphics Network Demand Scripts Window Help

P 2HR[9- O b [0 B Neworkedior ==

a 1 Network editor (Edit: Nodes)

DS A il R i) =R X = @@ selectGPar. 0

All matrices ~

0)

L @E

--Demand matrices
[=)-Zone matrices
(- Data matrices

12 Bydl-Ost_OBY
13 BydI-Prac_ZAM
14 BydI-Sko_Z55S
15 Ost-Byd|_OBY
16 Ost-Ost_OBY

- 17 Ost-Prac_ZAM
18 Prac-Bydl_ZAM
19 Prac-Ost_ZAM
20 Sko-BydI_ZSSS
21 BydI-Ost_OBY x Cyklo
22 BydlI-Prac_ZAM x Cyklo
23 Bydl-Sko_Z5S5 x Cyklo
24 Ost-BydI_OBY x Cyklo
25 Ost-Ost_OBY x Cyklo
26 Ost-Prac_ZAM x Cyklo
27 Prac-BydI_ZAM x Cyklo
28 Prac-Ost_ZAM x Cyklo
29 Sko-Bydl_ZSSS x Cyklo
30 BydlI-Ost_OBY x IAD
31 BydI-Prac_ZAM x IAD
32 BydI-Sko_Z5SS x IAD
33 Ost-Byd|_OBY x IAD
34 Ost-Ost_OBY x IAD
35 Ost-Prac_ZAM x IAD
36 Prac-BydI_ZAM x IAD
37 Prac-Ost_ZAM x 1AD
38 Sko-BydI_ZSSS x IAD
39 Bydl-Ost_OBY x P
40 BydI-Prac_ZAM x P
41 Bydl-Sko_7ZSSS x P
42 Ost-BydI_OBY x P

BN I [ Matrices x

Vstup D10 sever

Vstup 610 sover

U Probosiskeho rybnika

Vaiup 245 vychod
Vstup Zeleznice Celakovice

Quick view
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# quickview % [T YEIIIEER] Timetable editor  List (Zones)  List (Linktypes)  List (Stops)  List(Links)  List (Connectors)  Procedure sequence  Matrix editc 4 b
1632616.4109 6473457.9906

A ® %Idg CES

Node: Select by mouse-click.
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14.12.2016
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Graficky export sité %

* Jednoduchy export aktualniho nahledu pres format JPG:
File > Export > JPG export (Screenshot)...

* V ramci zapoctu staci vytvaret grafické prilohy timto
zpusobem
 celd sit spiSe bez popiskl ,,pentli”
* vyrez s popiskami
* Je mozné také pouzit nabidku File > Print pro
propracovanejsi grafické vystupy
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Kalibrace modelu

» Kalibrace = nastaveni hodnot parametrd modelu tak, aby chovani modelu odpovidalo
chovani skute¢ného dopravniho systému

e V ramci zapoctu u poptavkové vrstvy bydleni — prace Uprava parametrd krokl trip
distribution a mode choice (jak parametry funkci, tak koeficienty v uzitkové funkci)
tak, aby hodnoty primérné celkové doby cesty a primérné délky cesty a délby
prepravni prace (v poctu cest) odpovidaly cilovym hodnotam (viz snimek 12)

* Postup kalibrace:

1. Vypocet pramérné délky a doby cesty (pouzijeme nakladové matice TTC, TTO a JRT, resp. DIS a
JRD pro pfislusné maédy a spocitame vazeny priimér, kdy vahy jsou prepravni vztahy v
prislusné poptdvkové matici, tedy bydleni — prace médem IAD atd.) a délby prepravni prace
(porovndni sum matic bydleni — prace pro jednotlivé mddy)

2. Zména parametr( trip distribution a mode choice a opétovny vypocet poptdvkového modelu,
opétovny vypocet ad 1.

3. Zopakovani kroku 2.

Vybér ze zaznamenanych 3 vysledk( téch parametrl trip distribution a mode choice, kdy byly
vysledky nejpodobnéjsi cilovym hodnotam

Opétovny vypocet modelu s témito parametry

(Moznost pfimérené / odhadem nastavit parametry v ostatnich poptavkovych vrstvach podle
poptavkové vrstvy bydleni — prace a opétovny vypocet modelu)

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Kalibrace modelu - teorie

* Cim vy3&i hodnota parametru
u logitového modelu, tim vyssi
citlivost jednotlivcl na
naklady, tim nizsi hodnota
prumérnych nakladu

e Cim vy3%i hodnota u
parametru urcité nakladové
veli¢iny v ramci uzitkové
funkce, tim vyssi relativni
citlivost jednotlivcu na tuto
nakladovou velicinu
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Kalibrace modelu

* Cilové hodnoty:

Priimérna Priimérna Podil modu
doba cesty délka cesty (modal split)
[min] [km] [%]
Pési 15,5 1,0 39
Cyklo 13,5 2,2 5
IAD 11,0 3,3 48
VD 26,5 4,6 8

* Vystup do technické zpravy:

 vysledky vSech tfi vypoctu (prdmérna doba cesty, primérna délka
cesty, modal split) a vybrané parametry pro trip distribution a mode
choice

11 DOPM — O. Pribyl, M. Kriz
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Validace modelu %

e Validace = test modelu

e Srovnani vystuput z modelu s chovanim skutecného
dopravniho systému

e Zpravidla se provadi na jinych veliCinach, nez kalibrace

* V zapoctu srovnani zatizeni komunikaci IAD uvnitr meésta
(hodnoty z celostatniho scitani dopravy a z modelu)

* Vlytvoreni bodového grafu v Excelu a pridani spojnice trendu
* Videdlnim pripadé by spojnice méla mit predpisy=x+0

* Ale jakykoli vysledek je pripustny (dulezita je uprimnost a ¢estnost)

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Validace modelu — ukazka vystupu

Validace (IAD) - vysledek
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Prognoza

* Pro dané mésto nalezneme (napfr. v Uzemnim planu) nebo
vymyslime zménu ovlivnujici dopravni systém meésta

* MuzZe to byt:
* nova infrastruktura (napf. obchvat)

 zklidnéni / omezeni (napft. zjednosmérnéni urcité komunikace s
cilem zklidnit dopravu v oblasti)

* nova nabidka ve verejné doprave
e zmeéna ve vyuziti ploch mésta (napr. nova rezidencni vystavba
apod.)
 Zména by méla byt rozumna a meéla by na dopravni systém
mesta mit vliv (aby bylo co popisovat v technické zpravé a
prezentaci)

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
15



Prognoza %

e Ze souboru se zkalibrovanym modelem (a provedenym
vypoctem poptavky v€etné assignment) vytvorime kopii, ve
které budeme provadét prognozu

* V modelu se zkalibrovanym modelem by jiz mély byt
pripraveny uzly, na které se bude napojovat napf. nova
komunikace, jinak vysledné rozdilové kartogramy nebudou
korektni

* Provedeme v modelu vybranou zménu

* Provedeme opeéetovny vypocet a soubor se zménenymi
vysledky ulozime

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Srovnani stavu %

* Je mozné obecné porovnavat stav analyzovany a
progndzovany v nasledujicich ohledech:

 zatizeni komunikaci jednotlivymi druhy dopravy (viz rozdilovy
kartogram na dalSich snimcich)

» celkovy dopravni vykon po jednotlivych médech

» délba prepravni prace — modal split (bud' z hlediska poctu cest nebo
z hlediska prepravniho vykonu — pozor u poptavkovych matic IAD na
to, zda jsou matice v jizdach vozidel nebo cestach jednotlivci)

e V zapoctu je nutné minimalné vytvorit a popsat (a
zhodnotit) rozdilové kartogramy pro poptavkové segmenty
|AD a VD (ostatni je dobrovolné)

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Srovnani stavu %

 Mame 2 propocitané modely (analyzu a progndzu)

* Vezmeme model prognozy a nacteme do neho hodnoty z
modelu analyzy

File > Compare and transfer networks > Version comparisons

 pres tlacitko Add pridame hodnoty z analyzy
* Version file — vybereme soubor
e Code — nazev (napfr. Analyza)
e Ostatni nechame, klepneme na tlacitko OK

e V dalSim dialogovém okné (Create version comparison (User-
defined)) nechame nastaveni tak, jak je, opét OK

* V okné Version comparisons klepneme na Close

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Srovnhani stavu

PTV Visum 64 Bit 13.00-21 - Network: Kriz_model_DOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_3_prognoza.ver* - [Network editor] — X
File
|3 New Ctrl+N
™ Open version... links)

X
Open Y @ Select GPar... - ‘ 2| Py

Id Saveversion Ctrl+S
Save version as...
Save as

| Compare and transfer networks 4 | Create model transfer file...

Scenario management > Show model transfer file...
Import » Apply model transfer file...
Export 4|

Print

Version comparisons [

Vstup D10 sever
Project directories »
Show log files

File info

File properties

1 Kriz_modeLDOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_?» _prognoza

2 Kriz_model_DOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_3

3 C:\Users\...\Vicek_Leskiv

4 Kriz_model DOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_2

Exit. Alt+F4

TR e e =T
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N
) N, e g
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P@ W Stop points TN
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Visum 64 Bit 1

Srovnhani stavu
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Srovnhani stavu

E PTV Visum 64 Bit 13.00-21 - Network: Kriz_model_DOPM_model_vyukovy_komplet_OAK_3_prognoza.ver* - [Network editor] = X
View Lists Filters Calculate Graphi gt Windaiv Help

= 0 ) e =

Network U Network editor (Insert: links)

CIECAE L DEEET el

~
Connectors
Main nodes
Main turns
Main zones

Vstup D10 sever

Territories Version comparisons

OD pairs
Main OD pairs
PrT paths '&' Add

POIs o

GIS objects & Undate
Screenlines 8 Delete
Count locations & Copy to UDA
Detectors

@-5]% Attributes: Analyza; D:\DOPM\Visum \Kriz_model_DOPM_model_v Operations

o || |||

Toll systems

Stop points

Stop areas

Stops

System routes [
Lines

b4
¥
¥
¥
¥

Backgrounds

Lo / y R

i
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Rozdilovy kartogram %

* Vlyjdeme z pouzitého zobrazeni
* Zménime zobrazovany atribut

* Rozklikneme radek a rovhoramennymi vahami a vybereme,
co chceme porovnavat — doporuceno This network —
Analyza (moznost analysis period)

 Zavislost barvy na hodnoté atributu (napf. kladné/zaporné)

* poklepeme na sloupec s danou , pentli“

* V okné klepneme na zalozku Fill style a vybereme Classified
display a opét pres tlacitko musime vybrat pozadovanou
veli¢inu (napf. Volume-TSys [veh] > Analzya > This network —
Analyza > IAD IAD x Analysis period)

11 DOPM - O. PFibyl, M. KFiZ
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Rozdilovy kartogram

1 l“ug AT ) g | Select brar... vl&%@wgvgjlﬁi
b= = A% = — - =
¥ Li Edit graphic parameters: Network editor
¥ Tu - Basis Links - Bars - Display
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[#)-Points of interest  caeliax [ = R X [+ # Volume PuT [Pers]
¥ St .- GIS objects 7UseAutoScaIe Volume-TSys [V ] = yza (IAD,AP) (=8 Volume-TSys [veh]
(- Screenlines ScaleMinValue B # This network
¥ st ] ScaleMaxValue ) 518 Analyza
[#- Count locations Ao S ae 1
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MinValNet (- #® This network - Analyza
W Sy | -Toll systems : i ) )
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[+~ Stop points : > :
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" & P PE&Si x Analysis period
(- Transfer relations ; :
Ba [ Stops - Analyza - This network
TeX | [-Stop catchment areas Mos S vt (- @ This network - Analyza %
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P - Route course < >
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- 2D display = | Preset the analysis time slot: - v
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Rozdilovy kartogram
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