
Určení objemů a povrchů těles: 
 
Chyba při měření posuvným měřítkem:   0,1 mmm x   

Chyba při měření mikrometrem   0,01 mmm x   
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Válec: 
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Určení doby kyvu  : 
 
Měříme kmit T  
 
 
Jednorázově 1 kmit: 
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Jednorázově 10 kmitů 10 20t T   : 
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Opakovaně 10-krát 1 kmit 2t T   : 
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Následně 10-krát 1 kmit 2t T   : 
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Pomocí počítače: 
Použít program Torzní kyvadlo 
Pouze Au  

 


