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@ Vnitini popis diskrétniho systému

@ Vnéjsi popis spojitého systému
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Priklad 1 — identifikace systému z modelu

Popiste signaly na spojnicich bloki schématu,
uvedeného na nasledujicim slajdu.
Urcete

@ jakého je systém radu,

@ jestli se jedna o spojity nebo diskrétni systém,
@ jestli se jedna se o vnéjsi nebo vnitfni popis,
@ jestli je systém Casové proménny,

a sestavte odpovidajici rovnici/rovnice.
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Priklad 1
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Priklad 1 - Feseni

Stavové rovnice

x1[n+ 1] = —0.3 x1[n] + sin[n]
xo[n + 1] = —xq[n] + 0.6 x2[n]
x3[n + 1] = xo[n] — 0.4 x3[n]

Rovnice pro vystup
y[n] = x1[n] + 2 x3[n]
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Priklad 2

Nakreslete schéma modelujici systém

x1[n+ 1] = x3[n] — 3 cos 10n00

xo[n+ 1] = =2 x1[n] + 6 cos

n
1000
1
x3[n + 1] = xo[n] — 3 P
y[n] = 0,5 x1[n] + 2 x2[n]

s poé. p. x1[0] = —1, x2[0] = —2, x3[0] = 1.

Umisténi blokd Scope:
e hodnota y(n)
@ hodnoty stavovych proménnych
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Priklad 2

Nakreslete schéma modelujici systém Bloky z Math

Operations

@ Sine Wave
1000 Function
xo[n+ 1] = =2 x1[n] + 6 cos

x1[n+ 1] = x3[n] — 3 cos

n
1000
1
x3[n + 1] = xo[n] — 3 P
y[n] = 0,5 x1[n] + 2 x2[n] )

s poé. p. x1[0] = —1, x2[0] = —2, x3[0] = 1.

Umisténi blokd Scope:
e hodnota y(n)
@ hodnoty stavovych proménnych
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Priklad 2

Nakreslete schéma modelujici systém Bloky z Math

Operations
xi[n + 1] = x3[n] — 3 cos @ Sine Wave
1000 ) Function
xo[n + 1] = =2 x1[n] + 6 cos 1000 @ Math
Function/
x3[n+ 1] = x2[n] — 3 i1 Reciprocal
yln] = 0,5x[n] + 2x[n] .

s poé. p. x1[0] = —1, x2[0] = —2, x3[0] = 1.

Umisténi blokd Scope:
e hodnota y(n)
@ hodnoty stavovych proménnych
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Priklad 2

Nakreslete schéma modelujici systém Bloky z Math

Operations
X1[n + 1] = X3[n] — 3 cos @ Sine Wave
1000 n Function
xp[n+ 1] = —2x1[n] + 6 cos 150 o Math
1 Function/
xaln 1] = xoln] =3 n+1 Reciprocal
y[n] = 0,5x1[n] + 2 x2[n] @ Bias )

s poé. p. x1[0] = —1, x2[0] = —2, x3[0] = 1.

Umisténi blokd Scope:
e hodnota y(n)
@ hodnoty stavovych proménnych
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Priklad 2 — Feseni
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Priklad 3 — identifikace systému z modelu

Popiste signaly na spojnicich bloki schématu,
uvedeného na nasledujicim slajdu.
Urcete

@ jakého je systém radu,

@ jestli se jedna o spojity nebo diskrétni systém,
@ jestli se jedna se o vnéjsi nebo vnitfni popis,
@ jestli je systém Casové proménny,

a sestavte odpovidajici rovnici/rovnice.
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Priklad 3
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Priklad 3 - Feseni

sin t2
4y"(t)

4y®)(t) = %y%t)—{—%y’(t)— +t2e fsint

Lucie Karna (karna®©fd.cvut.cz) Cviceni 8 — modelovani v Simulinku April 15, 2017 10 / 11



Priklad 4 — bonus

Nakreslete schéma modelujici systém

sint
t+1

6yC)(t)y"(t) + yY'(t) + y(t) =1(t) + t - e 2T

t24+1

s pocateénimi podminkami y(0) = —1, y’(0) =1, y”(0) = —1.

Popiste jednotlivé bloky a signaly na spojnicich bloka.
Blok Scope pripojte tak, aby ukazoval hodnotu y(t).
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