11MSP — Test ze Simulinku — 00018
Jméno a pfijmeni:

Skupina:

Datum: Body:

Odevzdanim tohoto testu potvrzuji, ze test byl vypracovan samostatné s pouzitim pouze po-
volenych zdroju informaci. Beru na védomi, ze jakékoliv poruSeni téchto pravidel znamend
nesplnéni pozadavku na absolvovani predmétu a tedy automatické neudéleni zapoctu.

(3b.) Vytvorte Simulinkovy model systému popsaného rovnicemi

x1[n + 1] = zo[n] sin (xa[n]) + x3[n] + 2n
3

 cos (4n) + 2 2

x3ln+ 1] = z1[n] — 5 cos (—3n — 4) x3]n|

yln] = x1[n] = 25[n]

xo[n + 1] = x1[n] [n] + u[n]

s pocatetnimi podminkami z1[0] = 2,25[0] = —4,23[0] = —4 a vstupem u[n] =

(1/2)".

Jakym zpusobem do modelu zadate pocateéni podminky? ..........ccc......
Napiste, jakého je systém tadu: ...................

Jedna se o spojity nebo diskrétni systém? ...................

Jednd se o vnéjsi nebo vnittni popis? .......cccceveenns

Je systém linearni? ...................

Pokracovani na druhé strané.



E (2b.) Méjme systém, ktery je popsany nésledujicim Simulinkovym schematem:
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Popiste vSechny signély na jednotlivych spojnicich.

Napiste rovnici, piipadné rovnice systému.

Systém je:
L] spojity U] diskrétni
U] linedrni L] nelinearni
(] casové invariantni [J casové proménny

(1b.) Jakym zpusobem namodelu-
jete prechodovou odezvu systému z
2. piikladu? Vyjmenujte vSechny upravy
simulinkového schématu, parametru simu-
lace a parametru jednotlivych bloku, které
musite provést.




11MSP - Test ze Simulinku — 00001
Jméno a ptijmeni:

Skupina:

Datum: Body:

Odevzdanim tohoto testu potvrzuji, Ze test byl vypracovan samostatné s pouzitim pouze po-
volenych zdroju informaci. Beru na védomi, ze jakékoliv poruSeni téchto pravidel znamend
nesplnéni pozadavku na absolvovani predmétu a tedy automatické neudéleni zapoctu.

(3b.) Vytvorte Simulinkovy model systému popsaného rovnici

5

y" (t) — Sn (40 =3 y'(t) — 5 sin (=4t — 3) ¥/ (t) + cy(t)* = =5t — 5sin (=5t — 3)

s poc¢atetnimi podminkami y(0) = —4,y(0) = —4,y(0)" = —4 .

Jakym zpusobem do modelu zadate pocateéni podminky? ..........ccc......
Napiste, jakého je systém tadu: ...................

Jedna se o spojity nebo diskrétni systém? ...................

Jednd se o vnéjsi nebo vnittni popis? .......cccceeveeens

Je systém linearni? ...................

Pokracovdani na druhé strané.



E (2b.) Méjme systém, ktery je popsany nésledujicim Simulinkovym schematem:
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Popiste vSechny signély na jednotlivych spojnicich.

Napiste rovnici, ptipadné rovnice systému.

Systém je:
L] spojity U] diskrétni
(] linedrni [J nelinearni
(] casové invariantni [J casové proménny

(1b.) Jakym zpusobem namodelu-
jete prechodovou odezvu systému z
2. piikladu? Vyjmenujte vSechny upravy
simulinkového schématu, parametru simu-
lace a parametru jednotlivych bloku, které
musite provést.
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